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(54) TlUe: METHOD AND DEVICE FOR DETERMINING AND DETECTING THE OVERTURNING HAZARD OF A VEHICLE 

(54) Bezeichnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUM BESTIMMEN UND ERKENNEN DER KIPPGEFAHR FINES 
FAHRZEUGES 

(57) Abstract 

The invention relates to a method and de- 
vice for determining and detecting the overturn- 
ing hazard of a vehicle by dynamically detect- 
ing changes in the center of gravity of the ve- 
hicle. The method or device is characterized as 
follows: The vehicle is operated during corner- 
ing; during cornering, first State variables cor- 
responding to die respective wheel load are ac- 
quired on at least two wheels; the acquired first 
state variables are compared to reference values 
which represent die respective cornering, and; 
a corresponding change in the center of grav- 
ity is calculated from die deviations between die 
acquired first state variables and the reference 
values. 

(57) Zusammenfassung 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und 
cine Vorrichtung zum Bestiramen und Erken- 
ncn der Kippgefahr eines Fahrzcuges mittels 
dynamischer Erkennung von Anderungen des 
Fahrzcugschwerpunktes, das bzw. die dadurch 
gckcnnzcichnct isr. daO das Fahrzeug in eincr 
Kurvenfahrt bctrieben wird; dafi wilhrend der 
Kurvcnfahrt an mindestens zwei Radem mit der 

SXSt^ ZustandsgrOBen mit die jeweiUge '^-enfahrt -p^^^^^^^ 

gUchen w^^^ und dafi aus den Abweichungen zwischen den erfaBten ersten ZustandsgrilGen und den Referenzwerten erne enlsprechende 
Schwerpunkcveranderung berechnet wird. ■ 
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Fig. 3 
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Auswohl des kurvenduHeren 
Rades mit Fahrdynomiksensoren 
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Riicknahme der 
Verdnderung des 
ESP - Fahrzeugmodells 



Bestimmung der 
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Verdnderung des ESP - . 
Fahrzeugmodells in 
Richtung .. Untersteuern" 
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Fig. U 
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